Master en Automatica, Robodtica y Telematica (2006-2007)
Primer Cuatrimestre

LUNES

MARTES

MIERCOLES

JUEVES

VIERNES

Redes de telecomunicacién en entornos
industriales.

Control predictivo.

Visién por computador.

Andlisis de sistemas no lineales.

Robots y sistemas autébnomos.

Control robusto y aplicaciones.




Master en Automatica, Robodtica y Telematica (2006-2007)
Segundo Cuatrimestre

LUNES

MARTES

MIERCOLES

JUEVES

VIERNES

Control de sistemas sujetos a
restricciones.

Técnicas de automatizacion, roboticay
percepcion.

Control avanzado aplicado.

Disefio de sistemas no lineales.

Control de sistemas biomédicos.

Control de robots manipuladores.

Percepcion avanzada.

Técnicas de modelado, identificacion y
control.




