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INFORMACION GENERAL

La asignatura automatismos extiende el conocimiadtpirido en sistemas l0gicos
secuenciales en asignaturas previas de electrdigjital al modelado de sistemas discretos
concurrentes mediante las redes de Petri y su imgpitacion cableada y programada
mediante PLCs. Asimismo se proporciona al alumnorgevision practica mas alla de los
algoritmos de control, mediante el estudio de cagdrsquemas y elementos eléctricos
empleados habitualmente en proyectos de mandotgotordustriales.

La asignatura se impartird en el segundo cuatrmmeégirario previsto: Lunes y Martes de
15:30a 17:00

PROGRAMA

BLOQUE [: SISTEMAS DISCRETOS CONCURRENTES

Tema 1: Sistemas l6gicos secuenciales
Definicion de automata. Sistemas logicos secuargidMaquinas de estados. Tabla y
diagramas de fases. Grafos reducidos.

Tema 2: Introduccion a las Redes de Petri

Definicion del modelo de descripcidén. Regla de aispConfiguraciones y propiedades
basicas. Obtencion de un grafo reducido a partimdeRdP. Ejemplos de modelado de
sistemas concurrentes.

Tema 3: Redes de Petri: Formalizacion y aplicacidoal modelado de sistemas
concurrentes

RdP autonomas. Aplicaciones. RdPs ordinarias: agbsly extensiones. Modelado
matematico de la evolucion de una red.



BLOQUE II: AUTOMATIZACION INDUSTRIAL

Tema 4: Elementos de automatizacion industrial
Sensores y actuadores. Sistemas hidraulicos. Niwarsglicable (REB, IEC 617). Trazado
Esquemas eléctricos.

Tema 5: El cuadro eléctrico
Elementos de proteccidn de los circuitos. Aparel@gctrico. Cableado. Elementos de
mando e indicacion. Realizacion cableada de autemeas.

Tema 6: Automatismos en maquinas eléctricas.
Conceptos de motores eléctricos. Arrancadores. éfleoa de proteccion.

Tema 7: Caso de Estudio
Andlisis de una proyecto real de automatizaciooaepuertas y rampas en un buque de
transporte de vehiculos. Disefio, célculo y trazsslesquemas.

BLOQUE IIl: AUTOMATAS PROGRAMABLES (PLC)

Tema 8: Introduccion
Arquitectura de un PLC. Interfaces. Modulos de PASCs comerciales.

Tema 9: Programacion de automatas
Lenguaje de contactos. Diagrama de funciones. bistastrucciones. GRAFCET.
Implementacién de redes de Petri en PLCs.

Tema 10: Aplicaciones industriales
El PLC en cuadros eléctricos industriales. Esquataasplicaciones industriales:
arrancadores, hidraulicos, ascensores.

SESIONES PRACTICAS

Se realizaran al menos 3 sesiones practicas deatabio para el trabajo con Automatas
comerciales Siemens S7300 y simuladores.

Las préacticas implicaran el desarrollo de una mearaescriptiva que debe ser entregada
por los alumnos individualmente.

Se realizara un proyecto final de la asignaturdibde eleccidn, en grupos de hasta 3
alumnos. Estos proyectos se expondran publicaneengééaula.



EVALUACION Y CALIFICACION

La asignatura se evalla con un examen final guegeptara el 70% de la nota, un 20% se
asignara a practicas (donde se considerara lamasisty la memoria) y un 10% al proyecto
final.

La entrega de las memorias de practicas y la pi@sén del proyecto se exigiran para
aprobar la asignatura.

BIBLIOGRAFIA

Transparencias y material de apoyo a la asignaligponible en la web del profesor.
Enrique Mandado Pérez, Serafin Pérez Lopez, Joegedd Acevedo, Celso Fernandez
Silva, José I. Armesto QuirogAutomatas programables: entorno y aplicaciomEsyarios
autores. Thomson Paraninfo, 2006.

José Roldan VitorigProntuario basico de electricida®araninfo 2002.

Manuel SilvaLas redes de Petri : en la automatica y la inforivétEditorial AC 1985.
Albert Mayol i BadiaAutématas programableMarcombo, 1987.

Josep BalcellsAutématas programablegosé Luis Romeral Barcelona Marcombo, 1997.

Porras Criado, AlejandréAutbmatas programables : fundamento, manejo, iasiah y
practicas.McGraw-Hill, 1997.

Gilles MichelAutomatas programables industriales : arquitectyraplicaciones.
Marcombo, 1990.

Fernando Martinez Dominguéelecnologia eléctricaMcGraw-Hill, 1995.



